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Monitoramento estrutural

Solucdes de monitoramento mageba —

Para as avaliacdes de condicao confiaveis

ROBO®CONTROL “Portatil”

Flexivel, rapido, confiavel

mageba




Monitoramento estrutural

Sistema movel para aplicacoes flexiveis

Principio

O ROBO®CONTROL “Portatil” é um siste-
ma de monitoramento moével e altamente
flexivel. Os dados, tais como cargas, movi-
mentos, tensdes e vibra¢des de qualquer
parte de uma estrutura podem ser medi-
dos, independentemente do material de
que é feita a estrutura. O sistema mede
os valores com intervalos regulares, em
frequéncias de até 500 Hz. Todos os dados
sdo salvos em dispositivos de armazena-
mento de dados removiveis ou computa-
dores portateis, facilitando uma avaliagdo
imediata dos dados no site.

Aplicagoes
e Avaliagdo da condigdo de vida util das

estruturas ou partes de estruturas exis-
tentes

e Avaliagdo de analise de risco e de tem-
po restante de vida Gtil

e MedicGes de referéncia inicial e para
uso em combinagdo com os sistemas de
controle permanente ROBO®CONTROL
“BASICO” e “AVANCADO”

e Controle de qualidade e monitoramen-
to durante as diferentes fases de cons-
trucao

e Ajuste e configuragdo de pegas flexiveis
de uma estrutura antes do inicio do ser-
vigo

Servigo oferecido

A mageba oferece o Sistema
ROBO®CONTROL “Portatil” como um ser-
vico completo ao cliente. Um ponto critico,
a fim de conseguir o maximo valor para o
cliente é uma analise de requisitos antes
de iniciar o trabalho. Também é necessaria
uma estreita cooperagdo com o engenhei-
ro responsavel pela ponte, a fim de garan-
tir que resultados sensiveis e Uteis sejam
alcangados. A cooperagdo com outros con-
sultores externos / engenheiros / peritos
sera sempre apoiada pela mageba.

Caracteristicas

e Eletronica robusta para uso temporario
em estruturas de qualquer tipo,

e Nenhuma ligagdo a rede de energia é
necessaria. Os requisitos de energia sao
cumpridos por baterias, que permitem
que o sistema opere por muito tempo
na frequéncia maxima

e Medi¢Oes de qualquer tipo de caracte-
risticas, como, por exemplo, vibragdes,
frequéncias modais, forgas, desloca-
mentos, rotagdes e expansao devidos a
temperatura ou outros impactos.

e Arranjo flexivel de todos os componen-
tes do sistema para atender as exigén-
cias do projeto

e Os componentes podem ser reutiliza-
dos tantas vezes quanto desejado, nas
mesmas ou diferentes estruturas

Projetos de Referéncias — ROBO®CONTROL “Portatil”

Ponte Gleisbogen (CH) Weyermannshaus (CH)

Ponte Europa (CH)
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Ponte Danube Sinzing (DE)

Ponte Run Yang (CN)

Sensor de aceleragdo instalado para determi-
nar as caracteristicas dindmicas

Sensor de temperatura instalado na construgdo
em ago

Ponte Rio Suir (IR)

Sistemas de controle ROBO®CONTROL da mageba

Permanente “BASICO”

“Portatil”

Permanente “AVANGCADO”
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